附件1：
2021年青岛市海洋工程与技术智库联合基金项目指南
[bookmark: _GoBack]一、多功能水下智能检测机器人
研究内容及关键技术：
以多功能综合系统为基础，围绕水下智能机器人关键技术与应用研究方向，实现可以集水下数据检测、网箱网衣破损识别、网衣污损生物清理等多功能于一体的水下智能机器人，完成具有深海远洋复杂海域环境适应性的装备试制及产业化探索。
考核目标：
1. 自主式水下机器人运动位置/姿态的精确控制技术。实现水下机器人准确、稳定、快速定距定向跟踪检测网箱网衣。自主式水下机器人直线定位精度＜2%,满足6自由度驱动要求；
2. [bookmark: bookmark10]尺寸不小于0.5m*0.5m*0.5m,最大工作深度100m，工作航速2节,抗流能力不小于1节海流；
3. [bookmark: bookmark11]装置具备一定承载能力，载荷不小于20kg,脐带缆供电，千兆网通讯，能提供水下姿态信息，包括载体姿态、位置等信息；
4. [bookmark: bookmark12]提供一台工程样机，实现在实际网箱上的示范应用，完成常规网箱快速检测，并形成有效试验记录；
5. [bookmark: bookmark13]形成国家专利2项；
6. [bookmark: bookmark14]可预留接口，以便于实现集水下数据检测、网箱网衣破损识别、网衣污损生物清理等多功能。
资助金额：80-150万元
二、深海网箱养殖探测设备
研究内容及关键技术：
针对海洋牧场网箱网衣检测需求，研发激光高分辨率成像装置；自主研发适用于网箱养殖水质监测的低成本浊度、叶绿素探测传感器；研发数据采集与传输装置，对激光成像装置和浊度、叶绿素、温度、溶解氧等多种水质检测传感器进行集成，形成综合的深海网箱养殖探测设备；围绕网衣破损、鱼群密度观测等方面开展典型示范应用，形成新型网箱养殖智能探测装置。
考核目标：
形成深海网箱养殖水下高精度激光探测设备1套，包含自研激光三维成像装置一台（含软件），浊度、叶绿素、温度、溶解氧探测传感器一台。
具体考核指标：
1.最大工作水深100米；
2.水下成像距离0.5-5米；
3.成像分辨率<1.5mm@1m距离；
4.叶绿素传感器：量程0-25 mg m-3，检测限 <0.05 mg m-3，精度5%;
5.浊度传感器: 量程:0-300NTU，检测限<0.2NTU，精度5%;
6.样机组部件国产化率不低于 80%；
7.运用深度学习理论、模式识别等先进技术手段，进行网衣破损智能识别和诊断，实现破损识别率不小于90%；
8.形成国家专利2项。
资助金额：80-150万元


